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hecmw_get_mesh 

メッシュデータをファイルから読み込みます。 

 

subroutine hecmw_get_mesh(name_ID, mesh) 

 

character(len=HECMW_NAME_LEN) :: name_ID 

type(hecmwST_local_mesh) :: mesh 

 

引数 

name_ID 

!MESH または!MESH GROUP を特定する識別子 
mesh 

読み込まれたメッシュデータの格納先 
 

説明 

ファイルからメッシュデータを読み込みます。 

この API は、全体制御ファイルから入力ファイルの情報を取得します。 

読み込み可能なメッシュファイルの種類は以下のとおりです。 

 HEC-MW 分散メッシュデータ 
 HEC-MW 単一領域メッシュデータ 
 GeoFEM メッシュデータ 
 ABAQUS メッシュデータ 

メッシュファイルの種類は全体制御ファイルで指定します。 

読み込むメッシュファイルは、全体制御ファイルの!MESH で定義されており、かつ NAME

が name_ID のものです。!MESH GROUP によってメッシュファイルがグループ化されてい

る場合は、グループ内の全てのメッシュファイルを読み込みます。 

読み込まれるメッシュタイプが分散メッシュデータの場合、実際に読み込むファイルの

ファイル名は、全体制御ファイルから取得したファイル名の末尾に「.<ランク番号>」を付

加したものとなります。 
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hecmw_result_add 

結果ファイルに出力するデータを指定します。 

 

subroutine hecmw_result_add(node_or_elem, n_dof, label, data) 

 

integer(kind=kint) :: node_or_elem 

integer(kind=kint) :: n_dof 

character(len=HECMW_NAME_LEN) :: label 

real(kind=kreal) :: data 

 

引数 

node_or_elem 

指定する値が節点値なのか要素値なのかを示す 
1:節点 2:要素 

n_dof 

自由度数 
label 

ラベル 
data 

結果データ 
 

説明 

結果ファイルに出力するデータを指定します。 

これは、複数回呼び出すことが可能です。この呼び出しによって指定されたデータの情

報は、一旦 HEC-MW の内部に蓄えられます。蓄えられたデータは、hecmw_result_write ま

たは hecmw_result_write_by_name によって出力されます。 

この呼び出し以前に、hecmw_result_init によって初期化が行われていなければなりません。 
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hecmw_result_write 

結果データをファイルへ出力します。 

 

subroutine hecmw_result_write() 

 

引数 

なし 

説明 

結果データをファイルへ出力します。 

出力されるデータは、hecmw_result_add で指定されたデータです。 

出力されるファイルは、全体制御ファイルの!RESULT で定義されており、IO=OUT かつ

全体制御ファイル内で最初に定義されているファイルです。 

出力されるファイルのファイル名は、全体制御ファイルから取得したファイル名の末尾

に「.<ランク番号>.<tstep>」を付加したものとなります。 
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hecmw_visualize(mesh, result, tstep, max_step, is_force) 

可視化を行います。 

 

subroutine hecmw_visualize(mesh, result, tstep, max_step, is_force) 

 

type(hecmwST_local_mesh) :: mesh 

type(hecmwST_result_data) :: result 

integer(kind=kint) :: tstep 

integer(kind=kint) :: max_step 

integer(kind=kint) :: is_force 

 

引数 

mesh 

メッシュデータ 
result 

可視化用結果データ 
ｔstep 

タイムステップ 
max_step 

最大タイムステップ 
is_force 

最後のステップも強制的に描くかどうかを示す。 
0:描かない 1:描く 

 

説明 

可視化を行います。 

hecmw_visualize_init によって事前に初期化されている必要があります。 

可視化に必要な結果データには result、メッシュには mesh が使用されます。 
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hecmw_solve_33 
 

線形ソルバ（1 節点あたり 3 自由度）を呼び出します。 

 

subroutine hecmw_solve_33(mesh, matrix) 

 

type(hecmwST_local_mesh) :: mesh 

type(hecmwST_matrix     ) :: matrix 

 

引数 

mesh 

メッシュデータの格納先 
matrix 

マトリクスデータおよびソルバ制御情報の格納先 

説明 

• 線形ソルバ（1 節点あたり 3 自由度）を呼び出します。 

• 係数マトリクスに関する情報，右辺ベクトル，ソルバ制御情報は全て「matrix」に

格納されています。 

• 「matrix」の内容については，「2.2」をご覧ください。 
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hecmw_solve_direct 
 

直接法ソルバを呼び出します。 

 

subroutine hecmw_solve_direct(mesh, matrix, ifmsg) 

 

type(hecmwST_local_mesh) :: mesh 

type(hecmwST_matrix     ) :: matrix 

integer(kind=kint) :: ifmsg 

 

引数 

mesh 

メッシュデータの格納先 
matrix 

マトリクスデータおよびソルバ制御情報の格納先 
ifmsg 

エラー時のメッセージを出力するデバイス番号 
 

説明 

• 直接法を呼び出します。 

• 係数マトリクスに関する情報，右辺ベクトル，ソルバ制御情報は全て「matrix」に

格納されています。 

• 「matrix」の内容については，「2.2」をご覧ください。 

 

注 

 本バージョンでは並列実行時には機能いたしません． 
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hecmw_solve_direct_parallel 
 

並列直接法ソルバを呼び出します。 

 

subroutine hecmw_solve_direct_parallel(mesh, matrix, ifmsg) 

 

type(hecmwST_local_mesh) :: mesh 

type(hecmwST_matrix     ) :: matrix 

integer(kind=kint) :: ifmsg 

 

引数 

mesh 

メッシュデータの格納先 
matrix 

マトリクスデータおよびソルバ制御情報の格納先 
ifmsg 

エラー時のメッセージを出力するデバイス番号 
 

説明 

• 並列直接法を呼び出します。 

• 係数マトリクスに関する情報，右辺ベクトル，ソルバ制御情報は全て「matrix」に

格納されています。 

• 「matrix」の内容については，「2.2」をご覧ください。 
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hecmw_mat_con 
 

係数行列の CRS テーブルを作ります。 

 

subroutine hecmw_mat_con (mesh, matrix) 

 

type(hecmwST_local_mesh) :: mesh 

type(hecmwST_matrix)      :: matrix 

 

引数 

mesh 

メッシュデータの格納先 
matrix 
 マトリクスデータの格納先 
 

説明 

• 全体化された係数行列の圧縮格納用データテーブルを作ります。 

• 生成されたテーブルデータは、matrix 構造体に格納されます。 

• CRS フォーマットに関しては HEC ミドルウェアの線形ソルバを参照してください。 

• 内部から「hecmw_mat_con0」および「hecmw_mat_con1」を呼び出しています。 
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hecmw_mat_ass_elem 
 

要素行列を全体行列に足しこみます。 

 

subroutine hecmw_mat_ass_elem (hecMAT, nn, nodLOCAL, matrix) 

 

type(hecmwST_matrix)      :: hecMAT 

integer(kind=kint) :: nn 

integer(kind=kint) :: nodLOCAL(:) 

real(kind=kreal) :: matrix(:,:) 

 

引数 

hecMAT 
 マトリクスデータ（CRS テーブル）の格納先 
nn 
 要素の節点数 
nodLOCAL 
 要素を構成する節点 
matrix 
 要素行列 

説明 

• 要素行列を全体行列に足しこみます。 

• 要素行列は、一辺が節点数×節点自由度数の正方行列（2 次元配列）として与えます。 
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hecmw_mat_ass_equation 
 

全体行列に多点拘束の条件式をくみこみます。 

 

subroutine hecmw_mat_ass_equation (hecMESH, hecMAT) 

 

type(hecmwST_mesh)      :: hecMESH 

type(hecmwST_matrix)      :: hecMAT 

 

引数 

hecMESH 
 メッシュデータの格納先 
hecMAT 
 マトリクスデータ（CRS テーブル）の格納先 

説明 

• メッシュデータ内に定義されている多点拘束の条件式をくみこみます。 

• 用いるペナルティ値は hecMAT%rarray(11) に予めセットしておきます。 
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hecmw_mat_ass_bc 
 

全体行列に拘束条件をくみこみます。 

 

subroutine hecmw_mat_ass_bc (hecMAT, inode, idof, RHS) 

 

type(hecmwST_matrix)      :: hecMAT 

integer(kind=kint) :: inode 

integer(kind=kint) :: idof 

real(kind=kreal) :: RHS 

 

引数 

hecMAT 
 マトリクスデータ（CRS テーブル）の格納先 
inode 
 拘束される節点 
idof 
 拘束される自由度 
RHS 
 拘束する値 

説明 

• 指定した節点の指定した自由度を指定した値に拘束します。 

 


